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Pétniecibas pieteikuma “Sistémas prototipa izstrade meZa celu ar grants segumu
deformacijas noteiksanai un raksturosanai” (Nr.1.1.1.9/LZP/1/24/107) isteno$anas
progress

Péetijuma ietvaros turpinas RoadScanner sensoru sistémas izstrade. Sakotnéjos izméginajumos
noveértétas prototipa iespéjas noteikt cela virsmas bojajumus transportlidzekla kustibas laika.
Savukart mobilitates vizités Zviedrija, Somija un Austrija glta pieredze palidz precizét sistémas
prasibas, pilnveidot meérijumu parbaudes metodes un sasaistit rezultatus ar celu
apsaimniekotaju vajadzibam.

Sobrid norit darbs pie otrds darba pakotnes (WP2) pirmas apak3aktivitates — sistémas
prototipa specifikaciju un struktlras planosanas. Saja darba izmantotas sakotnéjos
izméginajumos gutas atzinas, izveidots RoadScanner V1 prototips ar 16 vienstaru
lazersensoriem un globalas navigacijas satelttu sistémas (GNSS) uztvéréju. Lidz Sim veiktie
izméginajumi un to rezultati liecina par RoadScanner V1 potencialu bojatu cela posmu
identificésana, vienlaikus noradot uz nepiecieSamibu uzlabot pozicionéSanu, mérijjumu
sinhronizaciju un transportlidzekla kustibas ietekmes kompensésanu. Pamatojoties uz Sim
atzinam, uzsakta RoadScanner V2 prototipa montaza un datu apstrades risinajumu izstrade.
Jaunaja konfiguracija paredzéts izmantot rotéjosSu lazerskeneri kopa ar GNSS un inercialas
mérvienibas (IMU) datiem, lai iegltu blivakus cela Skérsprofila mérijumus un izvértétu iespéju
noteikt deformaciju dzilumu un platumu. Jaunas konfiguracijas parbaude lauka apstaklos ir
planota turpmakaja pétijuma norisé.

Batisku ieguldijumu pétijuma attistiba sniegusas mobilitates vizites, kuras iepazitas citu valstu
meZa celu apsaimnieko$anas un monitoringa metodes. Pieredzes apmaina ar pétniekiem un
nozares specialistiem gitas zinaSanas par sensoru mérijumu parbaudi un cela deformaciju
saistibu ar mitrumu, drenazu un transporta slodzi.

No 24. lidz 30. maijam mobilitates vizité apmekléts privato meza ipasnieku kooperativs Norra
Skog Umea, Zviedrija. lepazita meZa celu uzturésanas un kokmaterialu transporta planosanas
pieredze Ziemelzviedrijas apstaklos. Celu apsekojumos un diskusijas par risam, cela malu
deformacijam, drenazas traucéjumiem un sezonalam nestspéjas izmainam gitas atzinas
RoadScanner funkcionalo prasibu precizé$anai. Ipasi uzsvérta nepieciedamiba péc regularas,
geografiski piesaistitas informacijas par bojajumu atrasanas vietu un smagumu, ko vértét kopa
ar sezonalajiem apstakliem un planoto transporta slodzi. St pieredze palidz izstradat sistému,
kuras mérijumi bdtu izmantojami uzturésanas prioritasu noteikSana un transporta planosana.



No 1. lidz 6. jinijam mobilitates vizité Somijas Dabas resursu institata Luke Joensuu iepazita
meZa celu izbraucamibas monitoringa pieredze, tostarp projekta Northern Traffic Lights. Lauka
objektos iepaziti celu meteorologisko staciju mérijumi, cela profila manuala uzmérisana,
nestspéjas novértésana ar viegla kritosa svara deflektometru (LWD) un drona lazerskenésana.
GUtas zinasanas izmantojamas RoadScanner validacijas metodikas pilnveidé, salidzinot
sensoru noteiktas deformacijas ar neatkarigiem profila mérijjumiem un lazerskenésanas
datiem. Diskusijas ar Luke pétniekiem un Metsadteho parstavjiem uzsvérta nepiecieSamiba
rezultatus interpretét kopa ar cela nestspéju, laikapstakliem, grunts Tpasibam un uzturésanas
vésturi. lepaziti arT datu uzglabasanas, apstrades un kartésanas risinajumi.

No 17. Iidz 21. augustam mobilitates vizité BOKU universitaté Ving, Austrija, iepazitas meza
celu un drenazas infrastruktdras izpétes pieejas MEZG-Rindbach eksperimentalaja sateces
baseind un projektos RETForst un AquaSilva. Lauka objektos apskatitas caurtekas, Gdens
aiztures vietas un hidrologisko procesu monitoringa iekartas. Gutas atzinas palidz izprast
Odens plismas un drenazas darbibas ietekmi uz cela deformaciju veidoSanos. Tas
izmantojamas RoadScanner rezultatu interpretacija, sasaistot bojajumu atrasanas vietas ar
gravjiem, caurtekam un mitruma apstakliem, ka art geotelpiska riska modela pilnveidg,
salidzinot modeléto vides jutigumu ar lauka novérojumiem.

Péetijuma sakotnéjie rezultati prezentéti starptautiskaja simpozija FORMEC 2026, kas
norisinajas no 14.—18. septembrim Praga, Cehija. Stenda referata “Field Validation of a Mobile
Multi-Sensor LiDAR System for Dynamic Forest Road Damage Detection” apkopoti
RoadScanner V1 izméginajumu rezultati, konstatétie ierobeZojumi un prototipa turpmakas
attistibas virzieni.

Turpmak mobilitates vizités glto pieredzi planots izmantot RoadScanner izstradé un validacija,
Tpasu uzmanibu pievérsot neatkarigiem references mérijumiem, precizai bojajumu telpiskajai
piesaistei un sensoru datu analizei kopa ar cela nestspéju un vides apstakliem. lzveidotie
profesionalie kontakti sniedz pamatu turpmakai sadarbibai un zinatnisko publikaciju
sagatavosanai.

Plasaka informacija par peéetijjumu: https://www.silava.lv/petnieciba/petijumi/postdoc-
sistemas-prototips-meza-celu-seguma-deformaciju-noteiksanai.




